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S1- Aplikace systémii Fizeni
Mistnost: UA2

Pfedseda: prof.Ing. Petr Noskievi¢, CSc. (VSB-TUO)
Clenové: Ing. Tomas Dobrovolny, Ph.D. (VSP))

Ing. Jakub Husar, Ph.D. (UTB)

Ing. Daniel Honc, Ph.D. (UPCE)

Ing. Jolana Skutova, Ph.D. (VSB-TUO)

1. Navrhlaboratorniho modelu pro fFizeni polohy UAV
Ondfej Goch, VSB - Technickd univerzita Ostrava

2. Vlyvojvzdelavacich programovatelnych modulov na podporu vyucby prototypizacnych dosiek
a kontrolérov
Samuel Klimo, S/ovenska technickd univerzita

3. NA&vrh ovladatelného fotostanu
Karel Kratochvil, Univerzita Tomdse Bati ve ZIiné

4. Programovatelné fotografické osvétleni
Pavel Krli¢ek, Univerzita Tormdse Bative Zliné

5 Ridicijednotka pfisvitu do zatacek - retrofit
Damian Kujawa, VSB - Technickd univerzita Ostrava

6. PIDreguldcia tlaku kau€ukovej zmesi na vystupe dvojSnekového homogenizatoru
Jakub Mikula, Univerzita Tomdse Bati ve Zliné

7. Porovnani standardni a prediktivni regulace
Jan Petrl, VSB - Technickd univerzita Ostrava

8 Navrhlaboratorniho modelu fizeni BLDC motoru
Patrik Sladéik, VSB - Technickd univerzita Ostrava

9. Rizeni modelu manipuldtoru pomoci PLC
Vojt&ch Surma, VSB - Technickd univerzita Ostrava

$2 - Informacni technologie
Mistnost: UA3

Pfedseda: doc. Ing. Marek Babiuch, Ph.D. (VSB-TUO)

Clenové: Tomas Gebauer (Elvac)
prof. Ing. Zuzana Kominkova Oplatkova, Ph.D. (UTB)
Mgr. Tomds Urbanec (CID - OLTIS Group)
Ing. Tomas Vogeltanz, Ph.D. (UTB)

1 Moderni metody reverzniho inzenyrstvi pro desktopové aplikace
Jan Andrysek, Univerzita Tomdse Bati ve ZIiné

2. Inteligentny asistent pre vyhl'addvanie vdokumentoch pomocou rag a lim technoldégii
Radoslav Babej, Slovenskd technickd univerzita v Bratislave

3. Tvorbatech dema digitalni karetni hry s vyuZitim reverzni analyzy
Miroslav Golan, Univerzita Tomdse Bati ve Zliné

4. Progresivni webova aplikace pro monitoring strojt
Filip Jadrni¢ek, Univerzita Tomdse Bati ve ZIiné

5. Ndvrh arealizace konferencnich mistnosti pro IT
David Kozubik, Univerzita Tomdse Bati ve Zliné



Moduldrni simuldtor bunécnych automatd
Martin Machala, Univerzita Tomdse Bati ve Zline

Vizualizace mechanismu pozornosti ve Vision Transformerech
Jan Machynka, Univerzita Tomdse Bati ve Zliné

Open source planovac smén pro maly podnik
Adam Novak, Univerzita Tomdse Bati ve Zliné

Aplikace na synchronizaci slozek a vyhledani a smazani duplicitnich soubort
Ivan Schober, Univerzita Tomdse Bati ve Zliné

$3 - Mechatronika a aplikace PLC a SCADA/HMI Fizeni
Mistnost: UA4

Pfedsedkyn&: doc. Ing. Lenka Landryova, CSc. (VSB-TUO)
Clenové: Ing. Tomas Mandys (Pantek)

10.

doc. Ing. Ale$ Mizera, Ph.D. (UTB)
Ing. Jiti Sim3alek (ABB)
Zastupce firmy Ingeteam

Kolaborativni robot jako oponent ve hie Air Hockey
Vojtéch Birgus, Univerzita TomdsSe Bative Zliné

Vyvoj a konstrukce Snekového podavace pro ucely 3D tisku
Jakub Dvo¥ak, Vysokd skola polytechnicka Jihlava

Navrh a konstrukce laserového gravirovaciho stroje
Martin Heinz, Univerzita Tomdse Bati ve Zliné

Autonomni robotické vozidlo fizené pomoci ROS
Martin Hordk, Univerzita Tomdse Bati ve Zliné

Systém pre automatizované meranie produkcie bioplynu pri anaerébnych procesoch
Jozef Molitoris, S/ovenskd technickd univerzita v Bratislave

Navrh, konstrukce a pfiprava laboratorniho modelu fizeni kotelny pro vyuku PLC
Jan Niesvyt, Vysokd skola polytechnicka Jihlava

Implementace robotického 3D tisku v médnim priimyslu
Lukds Omelka, Univerzita TomdsSe Bati ve Zliné

Navrh, konstrukce a pfiprava laboratorniho modelu vzduchotechnické jednotky pro vyuku PLC
Vojtéch Paul, Vysokd skola polytechnicka Jihlava

CNC frézka pro prototypovou vyrobu DPS
Matéj Placek, VSB - Technickd univerzita Ostrava

Rizeni laboratorniho modelu pomoci PLC
Michal Tomanl(k, VSB - Technickd univerzita Ostrava



S4 - Aplikace méFicich a diagnostickych systémi
Mistnost: UA5

Pfedseda: doc. Ing. Jaromir Skuta, Ph.D. (VSB-TUO)
Clenové: Ing. Vaclav Mach, Ph.D. (UTB)

Ing. Pavel Sofer, Ph.D. (VSB-TUO)

Ing. Ondfej Zahuta (SVM Tech)

1 Nasazenidasboardovaci platformy Grafana s vyuzitim Docker kontejneru
Adam Hal&sek, VSB - Technickd univerzita Ostrava

2. Méfeni kvality a pfitomnosti nebezpecnych latek v ovzdusi pomoci mikropocitace
Patrik Juran, Univerzita Tomdse Bative Zliné

3. Navrh embedded systému pro aplikaci akcelerometri v technické diagnostice
Jakub Koval, VSB - Technickd univerzita Ostrava

4. Senzor adheze chodniku
Tomas Kubica, VSB - Technickd univerzita Ostrava

5. Méfeni dat ze senzorti mobilu s vyuzitim MATLAB Mobile
Vladimir Ku&era, VSB - Technickad univerzita Ostrava

6. Méfeni hluku pomoci akustické kamery
Petr Kunetek, VSB - Technicka univerzita Ostrava

7. Automaticky méfici systém pro tlakové senzory
Matyas Lefner, VSB - Technickd univerzita Ostrava

8. Méfici zafizeni pro detekci a klasifikaci ¢astecnych vyboji
Martin Szymeczek, VSB - Technickd univerzita Ostrava

9. Diagnostika zdrojt ruseni z hlediska EMC
Jaroslav Zvonicek, Univerzita Tomdse Bati ve ZIiné

S5 - 3D modelovani, edukativni a bezpecnostni aplikace
Mistnost: UAL78, pfizemi - Rektorsky salonek

Pfedseda: Ing. Pavel Smutny, Ph.D. (VSB-TUO)

Clenové:  Ing.)ifi Kulhdnek, Ph.D. (VSB-TUO)
Ing. Radek Guras, Ph.D. (VSB-TUO)
Ing. Tomas Sysala, Ph.D. (UTB)

1 Ridicijednotka bezpe&nostni kamery s vyuzitim OpenCV
Michal Burda, VSB - Technickd univerzita Ostrava

2. Generovani a vizualizace 3D modeld rostlin
Martin Kompas, Univerzita Tomdse Bative Zliné

3. Tvorbasimula¢niho modelu vozidla a jeho integrace s realnym hardwarem pro 3D vizualizaci
Daniel Kopecky, VSB - Technickd univerzita Ostrava

4. Vyuziti herniho designu pro vyuku ict na nizSim stupni viceletého gymnazia
Jan Krutis, Vysokd skola polytechnicka Jihlava

5. Vlyvoj systému chytré lednicky s funkcemi pro evidenci produkt(i a navrh receptd
Martin Mahdal, Univerzita Tomdse Bati ve Zliné

6. Unity asset pro automatické generovani bludist
Mikulas Mikeska, Univerzita TomdsSe Bati ve Zliné



7. Vyuziti edukativni aplikace multikriterialniho hodnoceni v oblasti bezpecnosti
Ondfej Rudinsky, Ales Odstrcil, Tomas Prikasky, Univerzita TomdSe Bative Zliné

8. Tvorba rizikovych scénafi pro podporu reakce naincidenty
Lukds Stastny, Univerzita Tomdse Bati ve Zliné

9. Meéfeniabsorpce razové energie u modifikovanych kevlarovych tkanin
Adéla VIékova, Univerzita Tomdse Bati ve Zliné

$6 - Tvurci €éinnost studentu stfednich $kol a zahraniénich studentu
Mistnost: UA 253

Pfedsedkyn&: doc.Ing. Renata Wagnerova, Ph.D. (VSB-TUO)
Clenové: doc. Ing. Bronislav Chramcov, Ph.D. (UTB)

Ing. Pavel Celovsky (VSB-TUO)

Zastupce SS COPT Kroméfiz

1. Design of the control system for a robotic humanoid
Antonin Vychodil, Univerzita Tomdse Bati ve ZIiné

2. Using Online Development Board Simulators
Ropafadzo Rufaro Mapfirakupa, VSB - Technickd univerzita Ostrava

3. SICKScanner Driver for .NET
Eray Sirasoglit, VSB - Technickd univerzita Ostrava

4. Roboticka linka na vyrobu marmelddou polévanych piskott
Ondtej Jurdsek, Stredni skola primyslovd uméleckd v Opavé
5. Privésny tfistranné vyklapéci hydraulicky vozik
Vaclav Klapetek, Stredni skola pramyslovd uméleckd v Opavé

6. Domaci meteorologicka stanice
Jitf Smolinka, Stfedni skola— Centrum odborné pripravy technické Kromériz

BEEY Live (Live translation)




S1 - Aplikace systémti fizeni
Mistnost: UA2

Pfedseda: prof.Ing. Petr Noskievi¢, CSc. (VSB-TUO)
Clenové:  Ing. Tomas Dobrovolny, Ph.D. (VSP))

Ing. Jakub Husar, Ph.D. (UTB)

Ing. Daniel Honc, Ph.D. (UPCE)

Ing. Jolana Skutova, Ph.D. (VSB-TUO)

Navrh laboratorniho modelu pro fizeni polohy UAV
ondfej Goch, VSB - Technickd univerzita Ostrava

Prace se zaméruje na ndvrh a realizaci laboratorniho modelu pro demonstraci fizeni polohy UAV. Navrzeny
model pfedstavuje kvadrokoptéru uchycenou na rota¢nim rameni, jez umoziuje simulaci ndaklonu v jedné
ose. Soucasti prace je ndvrh a realizace hardwarového feSeni vcetné senzorického systému
a mikrokontroléru, ktery zajiStuje vypocet fidiciho zasahu. Vybrany algoritmus je implementovan a ladén
podle vypoctl a experimentdlniho pozorovani. Funk¢énost modelu a implementovaného algoritmu je
ovéfena experimentdlné. Vysledky jsou posuzovany podle odchylky skutecné polohy od pozadované a
pribéhu stabilizace.

Vyvoj vzdeldvacich programovatel'nych modulov na podporu vyu€by

prototypizaénych dosiek a kontrolérov
Samuel Klimo, S/ovenskd technickd univerzita

Modernd vyucba mikrokontrolérov si vyZzaduje viac neZ len izolované snimacCe na stole - potrebuje
zmysluplné, funkéné celky, ktoré Studentov vtiahnu do rieSenia realnych technickych problémov. Prave
tuto potrebu riesi sada edukacnych modulov, ktoré umoznuju prepojenie s roznymi typmi prototypovych
mikrokontrolérov (Arduino, ESP, Raspberry Pia pod.) bez viazanosti na konkrétnu platformu. Univerzalnost
spociva v absencii integrovaného riadiaceho systému - kazdy modul poskytuje Standardizované vystupy
z jednotlivych periférii, Co umozniuje flexibilné vyuzitie naprie¢ roznymi vyucbovymi prostrediami. Moduly
ako meteo stanice, riadenie krizovatky ¢i mobilna platforma su navrhnuté tak, aby ich bolo mozné
programovat postupne, od zdkladnych vstupno-vystupnych operacii az po komplexné spravanie celého
zariadenia. PouZité boli bezne dostupné snimace, periférie a komponenty vytvorené pomocou 3D tlace, ¢im
sa zabezpecuje nizka cena a jednoduchost vyroby. RieSenie je open-source a vhodné pre technické Skoly
zamerané na prakticku vyu¢bu automatizacie.

Navrh ovladatelného fotostanu
Karel Kratochvil, Univerzita Tomdse Bati ve ZIiné

Prace se zabyva ndvrhem a realizaci prototypu fotostanu s dalkovym ovladanim a rozsifenim o oto¢nou
podlahu. Zafizeni vyuziva LED pdasky pro osvétleni objektu a krokovy motor pro otaceni ploSiny, ¢imz
umoziuje pohodIné pofizovani vicesmérnych produktovych fotografii bez nutnosti manudlni manipulace.
VesSkeré komponenty jsou Fizeny mikrokontrolérem ESP8266 s vyuzitim webového rozhrani, které
umoziuje bezdratové ovladani pomoci Wi-Fi sité. Konstrukce je slozend z navrzenych dil(i pro rotacni
podlahu afezanych desek. Cilem je zvySeni produktivity pfi fotografovani mensich predmétd a
zefektivnéni celého procesu dokumentace.



Programovatelné fotografické osvétleni
Pavel Krti¢ek, Univerzita Tomdse Bati ve Zliné

Hlavni soucasti projektu programovatelného fotografického osvétleni (lightbar) je mikrokontrolér
ESP8266, ktery Fidi adresovatelné RGB LED diody typu Neopixel. Ovladani barevného osvétleni probiha
bezdratové pres WiFi, a to pomoci vestavéného webového serveru. Modul se mize pfipojit bud' k existujici
WiFi siti (napf. mobilnimu hotspotu), nebo vytvofit vlastni pfistupovy bod, ke kterému se uZivatel pfipoji
pfimo. V rdmci projektu byly navrZzeny a realizovany dva identické moduly, které Ize ovladat souc¢asné nebo
nezavisle prostfednictvim sdileného webového rozhrani. Cilem bylo vytvofit cenové dostupnou a
pfizplsobitelnou alternativu ke komeréné dostupnym produktlim, s mozZnosti snadné tpravy barevnych
styll podle konkrétnich pozadavk( uZivatele.

Ridici jednotka pFisvitu do zata¢ek - retrofit
Damian Kujawa, VSB - Technickd univerzita Ostrava

Bakalafska prace se zabyva navrhem a realizaci fidici jednotky pro pfisvit do zatacek osobniho vozidla.
Cilem je zvysit bezpecnost a komfort béhem jizdy za snizené viditelnosti diky implementace statického
systému pfisvitu do zatacek. Prace se vénuje feSenim a implementaci této technologie u béznych silni¢nich
vozidel s provedenim od riznych vyrobcu. Vyvojovému prostfedi Arduino IDE a jeho vyuZiti u desek Arduino.
A také volbou a popisem zvolenych modulu pro provoz fidici jednotky.

PID regulacia tlaku kau€ukovej zmesi na vystupe dvojsnekového

homogenizatoru
Jakub Mikula, Univerzita Tomdse Bative Zliné

Prace sa zaobera PID reguldciou tlaku kauCukovej zmesi na vystupe dvojSnekového homogenizatora.
Ciel'om bolo analyzovat spravanie pévodnych nastaveni reguldtora a ndsledne vytvorit matematicky model
regulovanej sustavy zo zaznamenanych procesnych veli¢in. Na zdklade modelu regulovanej sustavy boli za
vyuzitia réznych analytickych metdd ur¢ené vhodnejSie parametre nastavenia PID regulatora. Na nasledné
porovnanie zistenych nastaveni bol vytvoreny simula¢ny obvod v programe MATALB Simulink a na zaklade
vysledkov simuldcii bola porovnana kvalita reguldcie medzi nastaveniami ziskanymi r6znymi analytickymi
metddami a pévodnym nastavenim PID regulatoru. Vybrané nastavenia boli otestované na redlnom
zariadeni, za Gcelom overia zlepSenia priebehu procesu.

Porovnani standardni a prediktivni regulace

Jan Petrd, VSB - Technickd univerzita Ostrava

Tato prace se zabyva porovnanim standardnich a prediktivnich regulacnich algoritmd na redlné
technologické soustavé ,Vodni svét“. Cilem je navrhnout, implementovat a otestovat PID i MPC regulaci
vysky hladiny vnadrZzi a nasledné porovnat kvalitu fizeni obou pfistupl. Na zdkladé identifikace
dynamického chovani systému byl vytvofen matematicky model a navrzeny reguldtory. MPC regulace byla
realizovana v prostfedi MATLAB a propojena s PLC pfes TCP/IP komunikacni protokol.

Navrh laboratorniho modelu fizeni BLDC motoru
Patrik Sladéik, VSB - Technickd univerzita Ostrava

Prace je zaméfena na navrh laboratorniho modelu systému pro fizeni bezkartacového stejnosmérného
motoru (BLDC). Byla provedena realizace vykonové a fidici elektroniky. Rizeni motoru je implementovano
bez senzorové, a to prostfednictvim detekce prlichodu nulou na plovouci fazi. Byla provedena konstrukce,
oziveni a ovéreni funkcnosti pomoci laboratorniho méfeni a zkuSebniho provozu motoru. Vysledny model
je urcen jako demonstracni platforma pro dalSi vyvo;.

Rizeni modelu manipuldtoru pomoci PLC
Vojtéch Surma, VSB - Technickd univerzita Ostrava



Bakaldfska prace se zaméfuje na ndvrh a popis optimalniho zplsobu Fizeni pneumatickych ventil(
jednoduchého manipulatoru. Hlavnim cilem prace je zajistit bezpefny provoz manipulatoru
prostfednictvim implementace bezpecnostnich komponent, zejména postupného nabéhového ventilu a
odvétrani pfi aktivaci bezpecnostniho hfibového tlacitka. Prace se také vénuje klasifikaci typd ventill a
jejich vlivu na funkéni chovani manipuldtoru. Dadle analyzuje optimalni sekvenci spinani a spolupraci
ovlddacich ventil( pro fizeni pohybu valcti a ndbéhového ventilu na pfivodu stlaceného vzduchu.



S2 - Informacni technologie

Mistnost: UA3

Pfedseda: doc.Ing. Marek Babiuch, Ph.D. (VSB-TUO)

Clenové: Tomas Gebauer (Elvac)
prof. Ing. Zuzana Kominkova Oplatkova, Ph.D. (UTB)
Mgr. Tomas Urbanec (CID - OLTIS Group)
Ing. Tomds Vogeltanz, Ph.D. (UTB)

Moderni metody reverzniho inzenyrstvi pro desktopové aplikace
Jan Andrysek, Univerzita Tomdse Bati ve ZIiné

Reverzni inZenyrstvi v oblasti programovdni predstavuje postup ziskdni zdrojovych souborl ze
zkompilovanych aplikaci. Cilem tohoto tématu je provést analyzu modernich metod reverzniho inZzenyrstvi
v€etné vyuziti Al v této oblasti se zaméFenim na aplikace, které byly vytvofeny za pomoci progamovaciho
jazyka C/C++. Student tyto metody porovna a shrne jejich prednosti/nedostatky. Na praktickych pfikladech
aplikaci tyto metody aplikuje a ovéfi tak jejich funkénost a pfipadna omezeni.

Inteligentny asistent pre vyhladdvanie vdokumentoch pomocou rag

a llm technolégii
Radoslav Babej, S/ovenskd technickd univerzita v Bratislave

Tato praca sa bude zameriavat na ndvrh, implementdciu a popis metodiky inteligentného asistenta pre
vyhl'adavanie informacii v dokumentoch. S vyuzitim technolégii Retrieval-Augmented Generation (RAG)
avelkych jazykovych modelov (LLM) sa prdca snazi prekonat obmedzenia tradi¢nych fulltextovych
vyhladavacich systémov, ktoré ¢asto nedokdzu zachytit hibsi kontext a vyznam textu. Cielom je vytvorit
systém, ktory umozni pouzivatelovi efektivne a intuitivne vyhladavat relevantné informdcie pomocou
semantického porozumenia a vektorovej reprezentdcie textu. Praca predstavi teoretické zdklady
spracovania prirodzeného jazyka, ndvrh architektiury s dérazom na integraciu frontendu, backendu a
databdzovych rieSeni, a analyzuje moznosti vyuzitia modernych technolégii pre zefektivnenie pristupu k
informaciam.

Tvorba tech dema digitdlni karetni hry s vyuZitim reverzni analyzy

Miroslav Golan, Univerzita Tomdse Bati ve Zliné

Popis pribéhu procesu reverzni analyzy na zdrojovém kodu skutecné digitalni karetni hry Coraabia
vytvoiené v (dnes jiz nepodporovaném) Adobe Flash Builder pro webové prohlizece (véetné pfipravy
prostredi, ve kterém by hra byla vyvijena v dané dobé), ndsledované analyzou kédu/informaci tykajici se
zobrazovanim karet. Zjisténé informace jsou ndsledné pouzity pro tvorbu tech dema ve vyvojovém
prostiedi Unity v C# s pokusem zlepSeni/optimalizace nové vytvofreného kddu.

Progresivni webova aplikace pro monitoring stroju
Filip Jadrniek, Univerzita Tomdse Bati ve Zliné

Prace se zabyva vyvojem progresivni webové aplikace (PWA) pro monitoring strojl uréenych pro tryskani,
lakovani a metalizaci, s vyuZitim technologii lonic a Vue.js. Aplikace umozniuje pfehledné zobrazeni
provoznich dat jak v grafickém, tak Ciselném formatu, a poskytuje moznost kontroly ¢asu straveného
uzivateli na jednotlivych zakazkdch prostfednictvim integrovaného Casovace. Ddle obsahuje detailni
evidenci vyrobnich nédklad(, jako je spotfeba abraziva, ndklady na opravy nebo odepsané soucastky. Tyto
Gdaje jsou ndsledné prehledné zobrazeny pomoci interaktivnich grafi a umoznuji efektivni kontrolu
vyrobnich procesti a jejich ekonomické ndrocnosti. Soucdsti aplikace je také ulozisté servisnich manuald a
evidence pravidelnych servisnich kontrol, véetné upozornéni na termin p¥isti udrzby stroje. Systém vyuziva
zabezpeceny pfistup uZivateld a komunikuje s backendem pomoci API requestil. Lze soucasné sledovat
vice strojl, coz poskytuje komplexni pfehled vyrobniho procesu v redlném case.
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Navrh a realizace konferen€nich mistnosti pro IT
David Kozubik, Univerzita Tomdse Bati ve Zliné

Diplomova prace se vénuje ndvrhu modernich konferenénich mistnosti pro IT firmu s cilem zlepSit
efektivitu schlizek a snizit provozni naklady. Stavajici feSeni zdrzuje zaméstnance a snizuje plynulost
meetingl. Novy ndvrh stavi na autonomnim provozu, jednoduchosti ovlddani a spolehlivé technice.
Vysledkem je vyssi komfort a Uspora az stovek tisic korun ro¢né. Projekt mUze inspirovat i dalsi firmy -
ukazuje, Ze kvalita zasedacek ma pfimy dopad na produktivitu i firemni rozpocet.

Moduldrni simuldtor bunéénych automatu
Martin Machala, Univerzita Tomdse Bati ve Zliné

Tato prdce se zabyva navrhem a implementaci unikatniho modularniho systému pro simulaci bunécnych
automatd. Velkym pfinosem je zaméreni na obecnost, snadnou rozsifitelnost, otevienost a jednoduchost
pouZiti. V ramci obecnosti je systém navrzen takovym zplisobem, Ze je schopny podporovat simulaci co
nejvice moznych typl bunécnych automat(, vcetné zajisténi podpory pro rizné generalizace konceptu
bunécnych automatll. Rozsifitelnost simuldtoru uZivatelé vyuZiji zejména pfi ndvrhu a implementaci
vlastni sady spustitelnych modul{l. Samoziejmosti je moznost stazeni moduld, jejich tpravy a vyuZiti na
svém zafizeni. Zplsob tvofeni téchto moduld je jednoduchy a pochopitelny. Otevienost systému je
podpofena volné dostupnym zdrojovym kdédem, jeho srozumitelnosti a volbou vhodné licence pro
umoznéni volnych Uprav a rozsifovani uzivateli. Jednoduchost pouziti se projevuje v prehledném a
intuitivnim uZzivatelském rozhrani. Prace a systém je dopInén o ukazky fungujicich modul( riizné sloZitosti
ve vytvofeném a prezentovaném simulatoru.

Vizualizace mechanismu pozornosti ve Vision Transformerech
Jan Machynka, Univerzita Tomdse Bative Zliné

Tato prdce se zaméfuje na interpretovatelnost modell typu Vision Transformer (ViT), které jsou dnes
klicové pro zpracovani obrazovych dat, avsak jejich rozhodovani zlstava obtizné vysvétlitelné. Cilem bylo
vytvofit nastroj pro vizualizaci mechanism{ pozornosti a tim pfispét k lepSimu pochopeni téchto modeld.
Nejprve byly analyzovany existujici varianty ViT a jejich dostupné implementace i datové sady. Nasledné
probéhlo posouzeni moznosti vyvoje s ohledem na vhodny software, frameworky a modely. Samotny
nastroj vznikl adaptaci a rozSifenim existujiciho FeSeni, zejména implementaci metody LRP do
hierarchického transformeru Hiera. Soucasti je ndvrh architektury, navod k pouZiti a sada experimentd,
vCetné nového srovnani ViT a DeiTl. Vysledky byly vyhodnoceny jak kvalitativné, tak kvantitativné, a vedly
ke statisticky vyznamnym poznatk(m. Prace rovnéz formuluje konkrétni doporuceni pro dalsi vyzkum v
této oblasti.

Open source planovac smén pro maly podnik
Adam Novak, Univerzita Tomdse Bati ve Zliné

Projekt se zaméfuje na vyvoj open source webové aplikace pro planovani pracovnich smén, uréené pro
malé podniky. Aplikace je postavena na architektufe klient-server a vyuziva framework Laravel, ktery
umoziuje rychly a bezpecny vyvoj webovych feSeni. Zaméstnanci mohou zadavat své preference smén, na
jejichz zékladé administrator vytvari findlni rozpis. UZivatelské rozhrani je navrzeno s dlrazem na
pfehlednost a snadné ovladani. Diky pouzitému frameworku je systém pfipraven na budouci rozsifeni o
dalSi moduly.
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Aplikace na synchronizaci sloZzek a vyhleddni a smazani duplicitnich

souborl
Ivan Schober, Univerzita Tomdse Bati ve Zliné

Aplikace se specializuje na identifikaci duplicitnich souborli mezi dvéma vybranymi adresafi a jejich
ndslednou spravu. Nabizi uzivatelim moznost rychlého a pfesného vyhledani duplicit v celém adresafovém
stromé, tedy v rdmci celého ulozisté. Vyhledavani probihd pomoci detailnich atributl soubor(, jako jsou
jejich velikost a unikatni hash SHA256, coz umoziiuje spolehlivé urcit identitu soubord. Soucasti aplikace je
také prehledny seznam soubort, které budou odstranény, prepsdny nebo ponechdny, pficemz tento
pfehled vyuziva vizudlni indikatory pro intuitivni orientaci uzivatele. Aplikace rovnéz umoziiuje efektivni
synchronizaci obsahu mezi slozkami, v€etné moznosti nastaveni identickych ¢asovych znacek, coz pfispiva
k udrzeni konzistence souborl napfi¢ slozkami. Synchronizaci je mozné provést jednorazové nebo ji
nastavit jako automatickou periodickou ulohu s uzivatelsky definovanym intervalem. Aplikace podporuje
uzivatelské konfigurace, v€etné spusténi pfi startu operacniho systému, a umoziuje ukladani a nacitani
individudlnich uzivatelskych nastaveni. Aplikace je ur€ena pro uzivatele, ktefi maji na disku vytvorenych
mnoho duplicitnich zaloh a duplicitnich sloZek, které mohou byt smazany bez obavy, Ze by se néktery se
soubor(l ztrati. A také pro pfipady, kdy uZivatel nevi, zda soubory tfeba na pfenosném médiu jiz jsou v
pocitaci obsazeny nebo ne. Pokud ano, je uZivateli nabidnuta mozZnost smazani souborli z pfenosného
média.
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S3 - Mechatronika a aplikace PLC a
SCADA/HMI fizeni

Mistnost: UA4

Pfedsedkyn&: doc. Ing. Lenka Landryova, CSc. (VSB-TUO)
Clenové: Ing. Tomas Mandys (Pantek)

doc. Ing. Ale$ Mizera, Ph.D. (UTB)

Ing. Jiti Sim3alek (ABB)

Zastupce firmy Ingeteam

Kolaborativni robot jako oponent ve hie Air Hockey
Vojtéch Birgus, Univerzita Tomdse Bative Zliné

Pfispévek se vénuje ndvrhu a realizaci kolaborativniho robota jako protivnika pro hru Air Hockey. Cilem bylo
vytvorit systém, ktery pomoci strojového vidéni a predikce pohybu puku umoznirobotu reagovatvredlném
Case na herni situaci a soupefit s clovékem. V praci je popsdn navrh vision systému s vyuzitim OpenCV,
metoda detekce puku a predikce jeho trajektorie, stejné jako komunikace a fizeni robota znacky ABB.
Soucasti feSeni je i testovani v simulaénim a redalném prostfedi. Projekt propojuje oblasti robotiky,
pocitacového vidéni a redlné aplikace kolaborativnich technologii s dlirazem na interaktivitu a reakcni
rychlost. Vysledkem je funkéni systém schopny aktivné reagovat a adaptovat se na dynamiku.

Vyvoj a konstrukce Snekového podavace pro ucely 3D tisku
Jakub DvoFak, Vysokd skola polytechnicka Jihlava

Prototyp se zaméfuje na ndvrh a vyvoj Snekového podavace uréeného k michani granulovaného
arecyklovaného filamentuv praskové formé. Cilem bylo vytvofit zafizeni, které umozni efektivni davkovani
arovnhomeérné promichanivstupniho materialu, vyuzitelného napfiklad pfi vyrobé 3D tiskového filamentu.
Reeni zahrnuje ndvrh mechanické konstrukce s diirazem na jednoduchou Gdrzbu, déle ndvrh elektrického
zapojeni a vyvoj softwarového fizeni. Prototyp byl testovan, zda smés odpovidd pozadovanym pomérdim.

Navrh a konstrukce laserového gravirovaciho stroje
Martin Heinz, Univerzita Tomdse Bati ve Zliné

Tato prace se zabyva vyvojem a sestavenim gravirovaciho stroje vyuzivajiciho diodovy laser fizeny
jednotkou Arduino. Za pouziti 3D tisku a hlinikovych profill byla vytvorena funkéni mechanicka konstrukce
s pohybem ve dvou osach, zajist&nym krokovymi motory. Rizeni zajistuje firmware GRBL, ktery komunikuje
s grafickym programem LaserGRBL. Vysledkem prace je laserovy gravirovaci stroj, ktery dokaze s vysokou
pFesnosti gravirovat pfedevsim do nekovovych materiél(l a fezat tenké deskové materidly.

Autonomni robotické vozidlo fizené pomoci ROS
Martin Hordk, Univerzita Tomdse Bati ve Zliné

Tato prace se zaméfuje na vyvoj autonomniho robotického vozidla vyuzivajiciho framework ROS (Robot
Operating System). Robot je postaven na platformé Raspberry Pi a vyuziva 3D tiSténé Sasi s diferencialnim
pohonem fizenym pfes Arduino. Pro vnimani okolniho prostfedi je vybaven 2D LiDARem, ktery slouzi
k mapovani prostoru a detekci pfekdzek. Pomoci nastroji ROS bylo implementovdano mapovani prostredi
anaslednd autonomni navigace v predem zmapovaném prostoru. Robot je schopen planovat trasu
a bezpecné se pohybovat k zadanému cili v prostiedi obsahujicim statické i dynamické pfekazky.

13



Systém pre automatizované meranie produkcie bioplynu pri

anaerébnych procesoch
Jozef Molitoris, S/ovenskd technickd univerzita v Bratislave

Anaerdbne procesy maju vyznamny potencial pri energetickom zhodnocovani kalov a Cisteni odpadovych
vad, no ich ucinnost zavisi od presného monitorovania produkcie metdnu. Bezné metédy merania su
prerusované, narocné na obsluhu a neposkytuji dostatocnu vypovednu hodnotu pri dlhodobych
experimentoch. Predstaveny systém prinasa jednoduché, automatizované rieSenie pre kontinudlne
meranie metanu v realnom Case, vhodné aj pre malé vyskumné pracoviskd. Umoznuje subezné sledovanie
az Styroch vzoriek, o vyrazne zvysuje efektivitu testovania a umozfuje priame porovndvanie substratov.
Vyuziva citlivy senzor schopny detegovat nizke objemy plynu, zabezpeluje stabilné experimentdlne
podmienky a umoznuje online spracovanie Udajov. Vdaka open-source koncepcii je systém lahko
modifikovatelny a pouzitelny vréznych vyskumnych kontextoch. Integracia cloudovej architektury
zjednodusuje dialkovy dohlad a spravu experimentov. RieSenie prispieva k rozvoju environmentalneho
vyskumu a optimalizacii metanogénnych procesov.

Navrh, konstrukce a pfiprava laboratorniho modelu Fizeni kotelny pro
vyuku PLC

Jan Niesvyt, Vysokd skola polytechnicka Jihlava

Bakalafska prace je zamérena na konstrukci laboratorniho modelu fizeni kotelny s cilem posilit porozumeéni
studentl v oblasti fizeni PLC v kontextu redlnych podminek, v tomto pfipadé kotelny. Student bude
navrhovat a sestavovat laboratorni model "Rizeni kotelny", ktery simuluje provoz tepelného systému
budovy véetné uklddani tepla do akumulaéni nddoby. Ukoly zahrnuji ndvrh systému, fedeni fizeni,
sestavovani, instalaci senzort teploty, regulace systému a programovani PLC pro efektivni fizeni tepelného
komfortu. To umozni studentovi praktické uceni a lepsi porozuméni systému technického zafizeni budov a
fizeni PLC v kontextu hospodareni s teplem. Soucasti prace bude také ndvrh a implementace praktickych
uloh pro studenty k procvicovani ziskanych dovednosti.

Implementace robotického 3D tisku v médnim primyslu
Lukds Omelka, Univerzita TomdsSe Bati ve Zliné

Prace se zabyva propojenim modernich technologii s mddnim designem. Bylo vyuzito rameno
kolaborativniho robotu GOFA CRB 15000, na jehoz koncové pfirubé byla upevnéna 3D tiskova hlava. Ta byla
vyvinuta a sestrojena tak, aby ji bylo mozné vyuzit pro velkoformatovy 3D tisk odévl pro médni pramysl.
V softwaru Blender byl vytvofen ndvrh odévu pro panenku Barbie, na jehoz zakladé byla ovéfena funkcnost
robotického 3D tisku. Cilem prace bylo ovéfit moznosti vyuZiti robotického 3D tisku pfi tvorbé odévi a
ukazat, Ze spojeni robotiky a médy muze vést k novym pfistupim v designu i vyrobé. Projekt kombinuje
technické znalosti z oblasti robotiky, programovani a 3D modelovani s principy modniho designu.

Navrh, konstrukce a pfiprava laboratorniho modelu

vzduchotechnické jednotky pro vyuku PLC

Vojtéch Paul, Vysokd skola polytechnickd Jihlava

Bakalafska prace se zabyva vyvojem a konstrukcilaboratorniho modelu vzduchotechnické jednotky véetné
instalace senzor(, aktuatort a dalSich prvki a jejiho nasledného Fizeni pomoci PLC. Model je navrzen pro
vyuku programovatelnych logickych automatt (PLC). V teoretické Casti je rozebrana problematika vétrani
aupravy vzduchu, schéma vytvofreného modelu a popis jeho prvkd. Dale je obsahem popis fizeni
vzduchotechnické jednotky a vypracovani nékolika praktickych ukol{ pro studenty.

CNC frézka pro prototypovou vyrobu DPS

Matéj Placek, VSB - Technickd univerzita Ostrava
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Tato prace se zabyva CNC frézkou pro prototypovou vyrobu DPS. Cilem je sezndmeni se s CNC frézkou
Bungard CCD/ATC 3000, jeji oziveni a pouZiti softwaru Eagle pro ndvrh DPS. Prace obsahuje navrh testovaci
DPS v Eagle a popis struktury Gerber dat. Dale zkouma vliv parametri frézovani, jako je nastroj, rychlost
posuvu a rychlost otacek, na hluk a vibrace pfi procesu frézovani. Vysledky prace poskytuji cenné informace
pro optimalizaci procesu CNC frézovani a zlepS$eni kvality vyroby DPS.

Rizenf laboratorniho modelu pomoci PLC
Michal Tomanl(k, V/SB - Technickd univerzita Ostrava

Bakaldfska prace se zaméfuje na navrh, realizaci a implementaci systému fizeni laboratorniho modelu
pomoci programovatelného logického automatu Beckhoff EK1100. Hlavnim cilem je vytvofit funkcni
program, ktery bude efektivné Fidit laboratorni model simulujici pasovy dopravnik. K fizeni jsou vyuzity
signdlové moduly od spolecnosti Beckhoff, kterd se specializuje na moderni technologie v oblasti
primyslové automatizace.
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S4 - Aplikace méricich a diagnostickych
systému

Mistnost: UA5

Pfedseda: doc. Ing. Jaromir Skuta, Ph.D. (VSB-TUO)
Clenové: Ing. Vaclav Mach, Ph.D. (UTB)

Ing. Pavel Sofer, Ph.D. (VSB-TUO)

Ing. Ondfej Zahuta (SVM Tech)

Nasazeni dasboardovaci platformy Grafana s vyuZitim Docker

kontejneru
Adam Hal&sek, VSB - Technickd univerzita Ostrava

Vv,

spravu kontejnerizovanych aplikaci. Prakticka ¢ast zahrnuje vytvoreni aplikace v Grafané, ktera vizualizuje
data z mikrokontroleru ESP32. Dale budou porovnany moznosti nasazeni Dockeru a Grafany v operacnim
systému Windows a na Raspberry Pi s Raspbianem, s cilem zjistit rozdily v jejich prakti¢nosti
a pouzitelnosti. Na zavér budou zhodnoceny vysledky a definovan dalSi postup prace.

Méreni kvality a pfitomnosti nebezpecnych latek v ovzdusi pomoci

mikropocitace
Patrik Jurdn, Univerzita Tomdse Bati ve Zliné

Tato prace se zabyva navrhem a realizaci zafizeni pro méfeni kvality ovzdusi a detekci nebezpecnych latek,
které mohou negativné ovlivnit a poSkodit lidské zdravi. Zafizeni, z hlediska své funk&nosti, umoziuje
méreni zakladnich meteorologickych velicin, volné poletujicich prachovych ¢astic a koncentrace plynnych
latek. Naméfend data jsou zpracovana pomoci mikropocitace ESP32 a nasledné odesldana do MYSQL
databaze na strané serveru, kde jsou archivovana. Prace mimo jiné obsahuje sestrojeni zafizeni, postup
ndvrhu a programové feseni. Testovani zafizeni zahrnuje méfeni cigaretového koure, vyfukovych plyna,
hoficiho papiru, Cistého a také zapraSeného prostredi.

Navrh embedded systému pro aplikaci akcelerometri v technické

diagnostice
Jakub Koval, VSB - Technicka univerzita Ostrava

Cilem této prace je navrh a realizace embedded systému pro diagnostiku loZisek pomoci MEMS
akcelerometr(. Systém je postaven na platformé Raspberry Pi 5 a podporuje riizné typy senzord (ADXL345,
ADXL357Z, ADXL372). Pomoci vlastniho grafického rozhrani mlze uzivatel konfigurovat méfeni, zobrazit
Casovy priibéh vibraci a provést analyzu signdlu véetné vypoctu obalky a spektra. Soucasti aplikace je také
vypocet frekvenci typickych pro poskozeni loziska na zakladé jeho geometrie. Vysledky méfeni jsou
zobrazeny pfehledné p¥imo v GUI. Celé feSeni je navrzeno jako nizkonakladova, flexibilni a snadno
rozSifitelna alternativa k profesiondinim diagnostickym ndstrojim a je vhodné jak pro laboratorni pouZziti,
tak pro vyukové ucely nebo dalsi vyvoj.

Senzor adheze chodniku
Tomds Kubica, VSB - Technickd univerzita Ostrava

Diplomova prace se zaméfuje na studium a ndvrh senzoru adheze. V prvni ¢asti se zaméfuje na adhezi,
principy adhezivnich sil a metody méfeni adheze. Dale je pfedstaveno viceucelové vozitko uréené ke
zkoumani povrch(, véetné jeho technickych specifikaci, aktudiniho vyuZiti a dosavadnich vysledkd.
Hlavnim bodem je identifikace poZadavk{ na novy senzor adheze a jeho integrace s vozitkem. Nasleduje
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ndvrh senzoru, ktery zahrnuje definici méficiho principu, experimenty pro ziskani klicovych parametrd,
konstrukci senzoru a jeho instalaci na vozitko. Posledni ¢ast prace se vénuje zprovoznéni méfici sestavy,
testovani atvorbé adhezni tabulky. Zavér prace obsahuje doporuceni pro dalsi kroky, véetné testovani
systému a vyuziti senzoru k hodnoceni parametr( pési cesty.

Méfeni dat ze senzorl mobilu s vyuZitim MATLAB Mobile

Vladimir Ku&era, VSB - Technickad univerzita Ostrava

Tato prace se zabyva méfenim a analyzou dat ze senzor mobilniho telefonu s vyuzitim aplikace MATLAB
Mobile. Prace zahrnuje reSersi existujicich aplikaci a technologii souvisejicich s MATLAB Mobile, analyzu
a popis senzorli mobilnich telefonl vyuzivanych k méfeni a nasledné experimentdlni méfeni dat téchto
senzor( pfi sledovani pohybovych aktivit riiznych osob. Data byla opakované zaznamendvana u nékolika
rliznych osob a nasledné importovéana do pocitace pro podrobnou analyzu. Cilem analyzy bylo rozpoznani
typu pohybové aktivity, vyvhodnoceni naméfenych dat s ohledem na jedinecnost a rliznorodost pohybu
jednotlivych osob. Vystupem prace je také aplikace, kterda umoznuje vizualizaci namérenych dat vybrané
osoby ajejich vyhodnoceni.

Méfeni hluku pomoci akustické kamery
Petr Kunetek, VSB - Technicka univerzita Ostrava

Tato diplomova prace se zabyvd méfenim hluku pomoci akustické kamery Briiel & Kjaer Type 9712-W-FEN
azpracovanim ziskanych dat v prostfedi MATLAB. Teoretickd cast podrobné popisuje princip
beamformingu, pficemz hlavni pozornost je vénovana metodé Delay-and-Sum. Prakticka ¢ast zahrnuje
realizaci algoritmu, jehoz vystupem jsou akustické mapy lokalizujici zdroje hluku. Pro ovéfeni funk&nosti
algoritmu byla provedena série méfeni s riiznorodymi zdroji hluku, které byly umistovany do riiznych pozic
v meéficim prostoru. Vysledky byly porovnany s vystupy zaplikace BK Connect - Acoustic Camera. Prace dale
obsahuje navrh vyukovych materidl( pro praktické vyuziti akustické kamery a zhodnoceni dosazenych
vysledki v€etné analyzy presnosti lokalizace zdrojd hluku.

YV,

Automaticky méFici systém pro tlakové senzory
Matyas Lefner, VSB - Technickd univerzita Ostrava

Prace se zaméfuje na vyvoj a realizaci testovaciho systému pro tlakové senzory pouzivanévautomobilovém
pramyslu. Hlavnim cilem bylo vytvofit univerzdlni a moduldrni ndstroj, ktery umozni rychlé a
automatizované ovéreni funkcnosti senzorlt mérenim kli¢ovych elektrickych a fyzikélnich velicin. Systém
kombinuje profesiondlni méfici techniku (napf. LCR mdstek, napdjeci zdroj, méfici karty Keysight) s
programem vytvorenym v prostfedi LabVIEW. Aplikace umoznuje ru¢ni i plné automatizovany rezim
mérfeni, zahrnuje logiku pro vyhodnoceni vysledk( podle zadanych limitli a podporuje export do Sablony ve
formatu Excel. Celé FeSeni bylo testovano na realnych senzorech v laboratornich podminkach. Vysledny
systém je navrzen sdlrazem na jednoduchost ovladani, pfizplsobitelnost riznym typdm senzord a
moznost budouciho rozsifeni o dalsi funkce, jako je méfeni za rliznych tlakovych podminek.

MéfFici zatizeni pro detekci a klasifikaci ¢aste¢nych vyboij
Martin Szymeczek, VSB - Technickd univerzita Ostrava

Castené vyboje slouZi jako ukazatel degradace izolace. Maji kumulativni charakter, p¥i deldim pisobeni
mohou vést k porucham, finanénim Skodam a v extrémnich pfipadech i ke zranéni. Tato prace se zaméfuje
na vyvoj a implementaci systému pro detekci a klasifikaci ¢aste¢nych vybojl v energetické siti. Navrzené
feSeni vyuzivd edge computingu, coZz ndm umoznuje vyhodnotit pfitomnost ¢astecnych vybojli pomoci
neuronové sité pfimo na misté. V pripadé detekce ¢aste¢nych vybojli je automaticky odeslano upozornéni
do Fidiciho centra. Na rozdil od soucasnych feSeni je nas pfFistup bezdratovy, bezkontaktni a je napdjeny
z baterie.
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Diagnostika zdroju ruseni z hlediska EMC

Jaroslav Zvonicek, Univerzita Tomdse Bati ve ZIiné

Prace se vénuje diagnostice zdroja ruseni z hlediska elektromagnetické kompatibility (EMC) se zaméfenim
na blizka elektromagneticka pole v okoli elektronickych zafizeni. V teoretické ¢asti budou popsany fyzikalni
principy vedouci k formulaci Maxwellovych rovnic tvofici zaklad pro analyzu elektromagnetickych jevd.
Praktickd ¢ast bude zaméfena na navrh automatizovaného experimentu, metodiku méfeni a vizualizaci
elektromagnetickych poli. Prace rozsifi pozndni elektromagnetickych jevl a jejich vlivu na navrh
elektronickych systémd. Ziskané vysledky mohou napomoci ke zlepseni konstrukénich fesSeni s dlirazem na
elektromagnetickou kompatibilitu.
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S5 - 3D modelovani, edukativni
a bezpecnostni aplikace

Mistnost: UA178, pfizemi - Rektorsky salének

Pfedseda: Ing. Pavel Smutny, Ph.D. (VSB-TUO)

Clenové:  Ing.)ifi Kulhdnek, Ph.D. (VSB-TUO)
Ing. Radek Guras, Ph.D. (VSB-TUO)
Ing. Tomas Sysala, Ph.D. (UTB)

Ridicf jednotka bezpe&nostnf kamery s vyuZitim OpenCV
Michal Burda, VSB - Technickd univerzita Ostrava

Tématem semestralni prace je zpracovani vystupu z bezpecnostni kamery za pomoci strojového vidéni.
Teoretickd Cast se zabyva aplikaci kamer s timto nebo podobnym softwarem a jejich vyuziti, dale teorii
rozpoznavani obrazu. V praktické ¢asti se bude nachazet realizace detekce pohybu s pomoci knihovny
OpenCV pro programovaci jazyk Python. Prakticka cast bude také obsahovat fyzickou realizaci na
platformé Raspberry Pl a vytvoieni kompaktniho ramu v CAD softwaru a jeho ndsledny tisk a instalaci
komponentd.

Generovani a vizualizace 3D model( rostlin
Martin Kompas, Univerzita Tomdse Bati ve ZIiné

Prispevok sa zameriava na generovanie 3D modelov rastlin v programe Blender pomocou nastroja
Geometry Nodes. Najskor je pomocou Python skriptu realizovana detekcia ¢asti rastlin (kvety, listy) zo
vstupnych 2D obrazkov. Na zaklade tychto udajov su automaticky vytvarané zodpovedajuce 3D modely.
Pomocou Geometry Nodes su jednotlivé rastliny zoskupované a rozmiestfiované do podoby Iuky, pricom
pouzivatel' mdZe prostrednictvom rozhrania ovplyvnit parametre generovania, ako je velkost plochy, tvar
alebo hustota porastu. Sucastou prezentdcie bude aj ukdzka animdcie rastu rastliny, ktord nazorne
demonstruje moznosti vyuzitia generovanych modelov v interaktivnych alebo vzdeldvacich aplikaciach.

Tvorba simulaéniho modelu vozidla a jeho integrace s redlnym

hardwarem pro 3D vizualizaci
Daniel Kopecky, VSB - Technicka univerzita Ostrava

Prace je zaméfena na vytvoreni simulacniho modelu automobilu v prostfedi Simulink a jeho implementaci
do systému CANoe. Dopliiuje ho vytvofené rozhrani pro pfipojeni hardwarovych vstupl typickych pro
kokpit automobilu a reprezentaci vystuptli na digitdInim pfistrojovém Stitu. Pro vloZzeni modelu do CANoe
se vyuziva prace s knihovnami Simulink Coder a Vector CANoe a programem Microsoft Visual Studio
Compiler. Touto cestou se standardné generuje z modelu DLL knihovna v jazyce C. Pro lepsi interpretaci
funkcnosti systému je soucasti prace i uZivatelska aplikace demonstrujici chovani vozidla v 3D rozhrani
Carla simulatoru.

Vyuziti herniho designu pro vyuku ict na niZzsim stupni viceletého
gymnazia
Jan Kruti$, Vysokd skola polytechnickd Jihlava

Bakalafska prace se vénuje vyuziti herniho designu pro vyuku ICT na niz§im stupni viceletého gymnazia.
Cilem je vytvofeni vzdélavaci hry v prostfedi Unity v souladu s ramcovym vzdélavacim programem.
Teoreticka Cast rozebird principy herniho designu, gamifikace a jejich vyuZiti ve vzdélavani. Prakticka ¢ast
se zamérfuje na navrh, vyvoj a testovani vytvorené hry ve Skolnim prostiedi.
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Vyvoj systému chytré lednicky s funkcemi pro evidenci produktt a

navrh receptl
Martin Mahdal, Univerzita Tomdse Bati ve Zliné

Cilem prace je vytvofeni systému pro podporu a zjednoduSeni managementu potravin vdomacnosti. Pro
tyto ucely je pouzit databdzovy systém bézici na mini-pocitaci s pfipojenou kamerou pro vizualni
identifikaci produktl pomoci ¢arovych kdédd. Systém zasila pravidelné emailem upozornéni na dobu
expirace produktd. Pro vizualizaci a také spravu systému je vytvoreno jednoduché uzivatelské prostredi,
které se zobrazuje na malém dotykovém displeji. Systém poskytuje dokonce moznost navrhu receptl z
dostupnych potravin pomoci Al chatbota.

Unity asset pro automatické generovani bludist
Mikulas Mikeska, Univerzita TomdsSe Bati ve Zliné

Tato prace se zaméfuje na ndvrh a implementaci nastroje pro automatické generovani bludist v hernim
enginu Unity. Nastroj umoznuje generovani bludist na zdkladé obrazki nebo nadhodné s 50 %
pravdépodobnosti prazdnych bunék. Podporuje jak ¢tvercovou, tak hexagondlni strukturu bludisté a
vyuziva upraveny algoritmus Hunt and Kill. Pfi generovani je automaticky zkontrolovano, zda je bludisté
propojené avsechny bunky jsou vzajemné dostupné. Systém umoZziiuje vicepatrova bludisté a obsahuje
solver pro ovéreni prlichodnosti. Implementovan je také editacni rezim pro manudlni Gpravy, vytah pro
pohyb mezi patry avlastni shader pro optimalizaci vizualizace. Z dlivodu optimalizace vykonu je nastroj
rozdélen na assembly definice, coz umoznuje efektivnéjsi spravu kédu.

Vyuziti edukativni aplikace multikriteridiniho hodnoceni v oblasti

bezpeénosti
Ondfej Rudinsky, Ales Odstrcil, Tomas Prikasky, Univerzita TomdSe Bati ve Zliné

Téma prace je zaméfeno na popis edukativni aplikace vybranych metod multikriteridiniho hodnoceni.
Aplikace ma implementovany metody multikriteridlni analyzy bézné pouzivané v praxi. Vstupnimi daty
budou redlna data tykajici se feSeni dvou problém v oboru informacni bezpecnosti a pozarni ochrany.
Aplikace bude ovéfena na zakladé téchto dvou oblasti z oboru bezpecnosti s cilem navrhnout opatfeni pro
zvyseni informacni bezpec¢nosti v soukromé sféfe a pro ndvrhy protipozérnich opatfeni panelovych domd.

Tvorba rizikovych scénafi pro podporu reakce na incidenty
Lukas Stastny, Univerzita Tomdse Bati ve Zliné

Praktickd ¢ast diplomové prace se zaméfuje na navrh inovativnich Skoleni pro zvySeni pfipravenosti na
bezpeé¢nostni incidenty. Uvodni fazi bylo zmapovani, porovnani a vybér vhodnych nastroj a technologii,
které umoznuji tvorbu interaktivnich scénaill - konkrétné Twine, H5P, Yoscenario a PowerPoint. Pomoci
téchto ndstrojl byly vytvoreny rozhodovaci scénare zasazené do pfibéhového ramce s postavami Radima
aJany. Scénare byly integrovany do systému Moodle a uzivatelé v nich Celi redlnym situacim z oblasti IT
bezpecnosti, kde jejich volby vedou k riznym disledkim. Vysledkem je poutava a prakticka forma skoleni,
ktera propojuje storytelling s edukaci a zvySuje angazovanost i porozuméni uzivateld.

Méfeni absorpce razové energie u modifikovanych kevlarovych

tkanin
Adéla VIékova, Univerzita Tomdse Bati ve Zliné

Prace se zabyva problematikou absorpce razové energie u kevlarovych tkanin, které byly modifikovany za
ucelem zlepseni jejich ochrannych vlastnosti. PfedevSim se zaméfuje na experimentdlni méfeni absorpce
razové energie pfi rliznych podminkdch zatizeni a porovnava vliv riznych typd modifikaci, vCetné
povrchovych Gprav téchto materidlQ. Vysledky této prace jsou stézejni pro optimalizaci ochranného tcinku
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pomlcek nejen pro sluzebni psy, ale
neocekdvanym zasahdm napf. projektil(i ¢

pro bezpecnostni slozky, které jsou soucasné vystaveny

i
i Srapneld.
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S6 - Tvaréi ¢innost studentu stfednich
$kol a zahrani¢nich studentu

Mistnost: UA 253, Maly rektorsky salének

Pfedsedkyn&: doc. Ing. Renata Wagnerov4, Ph.D. (VSB-TUO)
Clenové: doc. Ing. Bronislav Chramcov, Ph.D. (UTB)

Ing. Pavel Celovsky (VSB-TUO)

Zastupce SS COPT KroméfFiz

Design of the control system for a robotic humanoid
Antonin Vychodil, Univerzita Tomdse Bati ve Zliné

My work is about developing a wearable sensor based glove, integrated with multiple MPU6050
accelerometers mounted on the glove tracking individual finger movements. Raw data is sent in real time
to aJava application, which has a 3d blender model of the hand, as well as displaying real time data that is
being processed. Data is processed through an array of filters, for example a digital smooth filter ect..., and
finally the third part of the project, the data is received by the actual Robotic Hand, and the hand moves in
real time, based on the movement of the glove sensors.

Using Online Development Board Simulators
Ropafadzo Rufaro Mapfirakupa, VSB - Technickd univerzita Ostrava

The bachelor thesis will explore the use of online simulatorsas anintroduction to the world of development
boards. In addition to that, this thesis will focus on three specific types of development boards, namely,
Arduino UNO, ESP32 and Raspberry PiPico. Adesign ranging from beginner-friendly tasks to advanced level
ones will be implemented as a way of devising a comprehensive tutorial guide on how students can model
their own projects. Moreover, once individuals are able to navigate within the simulation environment,
subsequently, they should be able to exercise their knowledge on the physical hardware connections.

SICK Scanner Driver for .NET

Eray Siras6gut, VSB - Technickd univerzita Ostrava

This project presents the development and integration of a custom driver for the SICK LMS4000 laser
scanner within a .NET environment. The work focuses on enabling high-speed data communication,
implementing real-time data parsing and visualization, and ensuring compatibility with legacy LMS400-
based systems. The LMS4000 driver was successfully integrated into the Sense4Walk sidewalk scanning
application, enabling real-world testing and performance comparisons with LMS400. As part of the
integration process, advanced filtering support and custom data export features were implemented. The
project also explores differences in data protocols, coordinate handling, and driver architecture between
LMS400 and LMS4000. Results demonstrate significant improvements in scan resolution and processing
flexibility. The work combines embedded communication, user interface design, and sensor fusion,
representing a comprehensive application of modern instrumentation in mobile environment mapping.
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Roboticka linka na vyrobu marmelddou polévanych piskoti
Ondtej Jurdsek, Stredni skola primyslovd uméleckd v Opavé

Cilem nasi prace bylo navrhnout a zrealizovat prototyp robotické vyrobni linky uréené kvyrobé
marmelddou polévanych piskotd. Téma jsme zvolili s ohledem na jeho praktické vyuziti, technickou
rozmanitost a moznost propojeni vice oblasti strojirenstvi a automatizace. Projekt je rozdélen do tfi
hlavnich ¢asti - strojni, elektro-pneumatickou a robotickou - které na sebe navazuji a spole¢né tvofijeden
funkéni celek.

PFivésny tfistranné vyklapéci hydraulicky vozik
Vaclav Klapetek, Stredni skola pramyslovd uméleckd v Opavé

Cilem nasi prdce je konstrukce tfistranné vyklapéného hydraulického voziku a jeho pouziti. Nas vozik nabizi
vice moznosti vyuziti. Tento projekt byl vytvofen v rdmci naSeho maturitniho projektu, zadani jsme si
vymysleli sami, a pfi konstruovani jsme se snazili, aby byl vozik co nejvice kompaktni.

Domaci meteorologicka stanice
Jitf Smolinka, Stfedni skola— Centrum odborné pripravy technické Kromériz

Tento projekt vznikl mou nahodnou, ale velmi zajimavou myslenkou. Byl jsem natolik nadSeny a zazrany do
arduino uno a raspberry pi, Ze mé napadlo zkonstruovat si vlastni domaci meteostanici pomocitéchto dvou
programovatelnych stavebnic. Pfi pohledu ven mé zajimalo pfede-vsim jaka je venku teplota. Nakonec
jsem si vysnil stanici, kterd by méfila teplotu, vihkost a tlak, pak i UV index a intenzitu svitu. Zacal jsem
ziskavanim informaci z knizky a internetu. Az jsem mél dostatek informaci tak jsem se do toho pustil. Ve
Slo velmi hladce, co jsem se i dost divil. Postupoval jsem teda dal a dospél pfekvapivého vysledku. Vse
fungovalo, jak mélo.
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